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PRIMA ODPOVED

Kontrola priblizovaciho svételného systému ovéruje, zda pole, které
posadka vidi na prodlouzené ose drahy, ma spravny tvar, barvu a narlst
intenzity. TarmacView provadi priblizeni dronem, méfi barvu, relativni

intenzitu a pokryti kazdé jednotky, méfi Casovani sekvencni blikajici fady a
vraci protokol ve formatu ICAO, EASA nebo FAA ve stejny den.



o0 PRIBLIZOVACI SVETELNY SYSTEM - ICAO ANNEX 14

Priblizovaci svételny
systém videny tak, jak ho
vidi posadka

Priblizovaci svételny systém je posuzovan ze vzduchu, na ose
drahy, pfi klesani. Proto ho méfime pravé tam. Jeden sestup
prolétne délku pole po nominalni sestupoveé draze a vrati tvar,
barvu, narlst intenzity, pokryti, stmivani a blikajici fadu,

jednotku po jednotce.

Nechat si specifikovat kontrolu osvétleni

Jak navstéva probiha

120 = 30 1°-16.5°
zableskl za minutu, sekvenéni fada vertikalni sektor pokryti
+15° 3

horizontalni sektor pokryti podporované systémy podle Annexu 14
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VHODNE

Pro koho je tato sluzba uréena

Tuto sluzbu kupuje osoba, ktera musi podepsat radky priblizovaciho
osvétleni v protokolu o vizualnich pomuckach a vi, Ze pole nikdy nebylo
prohlédnuto z mista, kde na ném zdlezi. Hodi se pro vedouciho
elektroudrzby s blizicim se periodickym protokolem, provozovatele,
ktery pravé prodlouzil nebo preved| systém a potrebuje prokazat tvar
pole ze vzduchu, a letiSté reagujici na posadku, ktera uvedla, ze

priblizeni vypadalo nelplné.

PRO

v Vedouci letiStni elektroudrzby a spravci, ktefi dluzi svému
Ufadu periodicky protokol o vizualnich pom(ckach pro
priblizovaci osvétleni a v soucasnosti jej vytvareji z
pozemni kontroly a slov pilota.

v Provozovatelé letist, jejichz priblizovaci systém byl
praveé instalovan, prodlouzen nebo preveden na LED a
potrebuji prokazat tvar pole ze vzduchu, nez se na néj
bude spoléhat.

v LetiSté reagujici na hlaSeni posadky, ze pfriblizeni vypadalo
Spatné, neuplné nebo slabé, kde pocet sviticich jednotek
nefekne, kterou ¢ast pole posadka postradala.

NENI PRO



x Certifikovana absolutni fotometrie jednotlivych svitidel,

ktera se provadi kalibrovanym fotometrem u jednotky,

nikoli ze vzduchu.

x Elektrické poruchy v obvodech, regulatorech nebo

c¢asovacim hardwaru blikajiciho systému, na které protokol

muUzZe poukazat prostfednictvim jednotek, které se chovaji

Spatné, ale které nediagnostikuje.

x Navrh postupu pfiblizeni podle pfistrojli nebo minima, ktera

berou osvétleni v Uvahu, ale nejsou mérenim osvétleni.

HODNOCENO PODLE DODANI

Vysledky a akceptacni kritéria

Tti vysledky jsou tim, podle ¢eho je sluzba hodnocena, a kazdy

ma stav, ktery mlzete zkontrolovat pfi dodani, nikoli slib, kterému

musite vérit.

01

Verdikt o tvaru pole z
pohledu pilota

Pole jako celek je posouzeno
z klesani: spravny tvar pro
instalovany systém, kazda
priéna fada a postranni fada

02

Zaznam pro kazdou
jednotku v poli

Kazda jednotka se vrati se
svou barvou, intenzitou
relativni k jeji sekci, pokrytim
a polohou, hodnocena podle



na svém misté, spravny
narast barvy a prahova fada
jasnéjsi nez jednotky pred ni.

PRIJETI

Protokol ukazuje pole tak, jak
je vidéno z nominalni
sestupové drahy, s
vyznacenim pfipadné mezery
nebo Spatné barvy.

03

Protokol, ktery urad
uzna jako diikaz

Radky pfiblizovaciho
osvétleni protokolu o
vizualnich pomUckach ve
znéni ICAO, EASA nebo FAA,
s prilozenym zaznamem letu
a zdrojovymi snimky ke
kazdému nélezu, véetné
Udaje o frekvenci blikani.

PRIJETI

Dokument se podava jako
periodicka kontrola, aniz by
bylo nutné jej pfepisovat do
jiného formulare.

normy a podle okolnich
jednotek, takze svitidla, ktera
je tfeba fesit, jsou uvedena v
poradi, v jakém by se méla
prace provést.

PRIJETI

Vyberte libovolnou jednotku
a jeji udaje, verdikt a snimky,
ze kterych pochazeji, jsou

k dispozici.

Co sluzba nezarucuje, je diagndza obvodu nebo fidici jednotky
blikajiciho systému. Jednotka, ktera vykazuje nizkou hodnotu nebo
blikd mimo poradi, je pojmenovana, ale proc se tak déje, je otdzkou pro
elektrikare. Rovnéz se nejedna o certifikovanou absolutni fotometrii,

ktera vyzaduje kalibrovany pristroj u svitidla. Pokud se otazka tyka



osvétleni celého letiSté spiSe nez jednoho pole, stranka kontrola

letiStniho osvétleni popisuje, jak systémy zapadaji do jedné navstévy.

Postaveno na tom, jak je pole
skutecneé usporadano

Priblizovaci svételny systém neni fada identickych lamp. Kontrola je
modelovana podle skuteCnosti.

Osadrahy, prichérady a
postrannirady, kazda se svym
viastnim vyznamem

Vase pole je vedeno jako jednotlivé jednotky na prodlouzené ose drahy,
kazda nese svUj typ systému podle ICAO Annex 14, své umisténi v fadé
a barvu, kterou ma zobrazovat. Annex 14 dava priblizovacimu systému
dvé stalé barvy: proménnou bilou na ose drahy a v pricnych fadach,
cervenou na baretach postrannich fad CAT Il/lll. Jednotka zamérné
vyfazena z provozu je jako takova oznacena, takze je preskocena, nikoli
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hodnocena jako zavada. VSechny tfi systémy podle Annexu 14 jsou
podporovany: jednoduchy, CAT | a sdilené usporadani CAT II/III.

Jeden sestup, celé pole, plus



statické kontroly

Sestup zacina kilometr pred prahem, v pfipadé potreby posunuty dale,
leti po zverejnéné sestupoveé draze a kondi visem v minimalni vySce oCi
nad prahem. Zacina stacionarnim pozorovanim na konci pole, kde se
prochazeji kroky Utlumu a stmivani a kde se méri ¢asovani sekvencni
blikajici fady. Protoze dron mUiZze udrzet pevny bod, Ize blikajici fadu
spocitat a sledovat ustaleni kroku stmivani, coz pohybuijici se letadlo
nedokaze.



OVEROVANE PARAMETRY

Na co protokol odpovida

Radky pfiblizovaciho osvétleni protokolu o vizudlnich pomtickach, kazdy s
toleranci, podle které je posuzovan.



9 PARAMETRY ICAO ANNEX 14 VOL I

01 Konfigurace tvaru
Ptiblizovaci tvar ma spravny tvar pro instalovany systém, kazda pti¢na

fada a postranni fada na svém misté.

TOLERANCE Podle ICAO Annex 14

02 Chromaticnost

Kazda jednotka vykazuje barvu, kterou jeji poloha vyZaduje: proménnou
bilou na ose drahy a pricnych fadach, ¢ervenou na postrannich fadach
CAT li/n1.

TOLERANCE Podle ICAO Annex 14

03 Narust intenzity

Intenzita béhem pfiblizeni stoupd az do bodu, kdy je prahova fada
jasnéjsi nez pribliZzovaci jednotky pred ni, pfi¢emz vSechny jednotky jsou
nastaveny symetricky.

TOLERANCE Symetrické napri¢ jednotkami

04 Horizontalni pokryti

Tvar zUstava viditelny v sektoru na obé strany osy drahy, méfeno od
konce pole.

TOLERANCE min *15°

05 Vertikalni pokryti

Tvar zUstava viditelny na ose drahy v celém pasmu elevacnich
uhll priblizeni.



TOLERANCE 1° a¥ 16.5°

06 Kroky stmivani
Kazda jednotka méni intenzitu spole¢né a o fizeny krok a drahovy

systém zUstava vedle ni viditelny, aniz by byl prehlcen.

TOLERANCE 3 ze 3 krokd

07 Sekvencni blikajici fada

Intenzita je dostatecnd, jednotky blikaji ve sméru letu k prahu a
frekvence je spravna.

TOLERANCE 120 * 30 / min

08 Minimalni vySka oCi
Vizualni vedeni vidéné nad prahem odpovida zverejnéné minimalni

vysSce oCi.

TOLERANCE Spravna indikace sektoru

09 Klamava svétla

Zadné svétlo na priblizeni nelze zaménit za soudast systému a zadné
neoslfiuje posadku.

TOLERANCE Z&dné zaznamenané
e Tolerance podle ICAO Annex 14 Vol I a ICAO Doc 9157 Part 4.

Protokoly jsou vydavany ve formatu vaSeho Gradu pro ICAO, EASA
nebo FAA.



DODANI - 6 KROKU

01
Specifikacni hovor

Uvedete konce drah, typ
systému na kazdém z nich,
zverejnénou sestupovou
drahu a minimalni vySku odi a
pripadné jednotky mimo
provoz. Dohodneme
kontrolované kroky intenzity
a Sablonu protokolu, kterou
vas Urad pozaduje.
Vystupem je specifikace.
Pokud neni usporadani pole
zdokumentovano, prvni

navstéva jej zaznamena.

03

Snimani

Provadi se mezi pohyby
letadel, priblizné jedna
hodina na misté na systém.
Nejprve vis na konci pole pro
kroky stmivani a blikajici
fadu, poté sestup po

zverejnéné sestupové draze

Od modelu pole k podepsanému protokolu

02
Sestaveni mise

Pole je modelovano po
jednotlivych jednotkach z
usporadani a typu systému a
z néj je vygenerovan sestup,
bod visu na konci pole a
prulet pro pokryti, takze
rezervou minuta a kazda
jednotka je v zabéru.
Vystupem je validovana mise,
zadost o ¢asové okno pro
kroky vasi fidici mistnosti
osvétleni.

04
Méreni

Kazda jednotka je sledovana
béhem sestupu a je
extrahovana jeji barva,
relativni intenzita, pokryti a
poloha. Blikajici fada je
spoditana z mnoha cykll ze

z4abér( z visu. Kazdy udaj je



k visu nad prahem. Pokud
pohyb prerusi prilet, prilet

se beze zmény opakuje.

05
Protokol

Radky pFiblizovaciho
osvétleni protokolu o
vizualnich pomuckach jsou
vyplnény ve znéni vaseho
Ufadu, s udajem a verdiktem
pro kazdou jednotku,
verdiktem o tvaru pole z
klesani a udajem o frekvenci
blikani. Dodano ve stejny
den, s prilozenym zdznamem
letu a zdrojovymi snimky.

vztazen k poli, takze
jednotka je hodnocena jak
podle normy, tak podle své
sekce. Nejasné snimky jsou
uchovany k pfezkoumani,

nikoli vyfazeny.

06
Dodani a prochazka

Projdeme s vasim vedoucim
elektroudrzby jednotky, které
se nejvice odchyluji od své
sekce, a cokoli, co se pfi
klesani jevilo jako mezera.
Cokoli sporného je
prezkoumano z uchovanych
zabéru, nikoli opakovanym
letem.



SNIMANI - JEDEN SESTUP PO NOMINALNI SESTUPOVE DRAZE - VIS NA
MEHT

DUKAZY A SCHOPNOSTI

Tvrzeni, které stoji za ovéreni, je tvar pole

PribliZzovaci svételny systém je specifikovan jako tvar vidény z
pohybujiciho se bodu a tvar mize byt Spatny zplsobem, ktery Zadné

svitidlo neodhali. Kazda pric¢na rada mize svitit a pole se pfesto mize



jevit jako mezera, pokud je jedna bareta namifena nizko, nebo jako dva

systémy, pokud intenzita svétla neroste smérem k prahu. Kontrola

proto leti tvar tak, jak ho leti posadka, na prodlouzené ose drahy po

nominalni sestupové draze , a verdikt o tvaru je to, co sestup ukaze.

Udaje na jednotku pochazeji ze stejnych zabé&rl, pficemz kazda
jednotka je sledovana béhem sestupu a hodnocena podle své viastni

sekce pole.

Statické kontroly se provadéji z visu a pravé zde si dron zaslouzi své

misto. Sekvencéni blikajici svétla jsou pocitana z mnoha cykld z

pevného bodu na konci pole a jejich smér je odecten ze samotné
sekvence. Je fizen krok stmivani a sledovano jeho ustaleni, pricemz
drahova svétla jsou ve stejném zabéru, takze na radek protokolu, ktery
se pta, zda drahovy systém zUstava viditelny vedle priblizovaciho

systému, je odpovézeno pohledem, nikoli predpokladem.

Udaje o intenzité jsou relativni, jednotka proti své sekci a sekce proti
sekci, coz je to, co fadky narlistu a symetrie pozaduji. Letecka kamera
neni kalibrovany fotometr, takze absolutni hodnota v kandelach
vyzaduje externi referenci, a pokud ji Urad pozaduje, je domluvena pfi

specifikaci. Chromati¢nost kazdé jednotky je odectena ze stejnych

zabérd, coz je zpusob, jakym je zachycena bareta ¢ervené postranni
fady, ktera se posunula smérem k oranzové, a poloha kazdé jednotky

pochazi z RTK polohovani, takze jednotka, ktera byla posunuta nebo

znovu nainstalovana mimo linii, je pojmenovana.

Uchované zabéry jsou to, co umoznuje zkontrolovat sporny nélez.
Pokud vas inspektor zpochybni udaj o frekvenci blikani nebo udaj
jednotky, zabéry jsou stéle k dispozici a Udaj nebo hodnotu Ize
prepocitat pred nim. To také umoznuje, aby pristi navstéva vykazala

zmeénu, jednotku po jednotce, spiSe nez novy nazor na pole.
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POLE VS. SVITIDLO

1 sestup

pokryje celé pole z mista, odkud ho vidi posadka

V1is

pro udaj o frekvenci blikani a kroky stmivani

relativni

intenzita, jednotka proti své sekci a svym vlastnim krokim

JAK SE TVORI CENA

Ctyii véci ovliviiuji cenovou nabidku

Pro tuto sluzbu neexistuje zverejnény cenik, protoze jednoduchy
priblizovaci systém s hrstkou jednotek a pole CAT ll/lll s nékolika
stovkami jsou rdzné dny prace na stejné metodé. Cenova nabidka
uvadi vasi ¢astku a stranka s cenami popisuje kombinovanou navstévu.

EUR ZA LETISTE ZA NAVSTEVU BEZ DPH EU

ZKONTROLOVANO 2026-09-08

Nékladovy faktor 01 Nékladovy faktor 02
Systémy a jejich typ Konce drah



Jednoduchy systém, pole CAT
| a pole CAT Il/lll se lisi fadové
v poctu jednotek a zpracovani
se s nimi Skaluje.

Nakladovy faktor @3
Kombinovana navstéva

Mé&Feni PAPI a okrajovych
svétel drahy nebo skenovani
vozovky pfi stejné navstéve
stoji méné nez nakup kazdé
sluzby zvlast, protoze cestovni
naklady a pfistup jsou
zaplaceny jednou.

Kazdy pfiblizovaci systém ma
svUj vlastni sestup a vis. Dva
konce na jednom letisti sdileji
pfipravu a koordinaci s vézi.

Nékladovy faktor 04
Cestovni naklady

Projevi se jako cestovni
naklady, nikoli jako
jind kontrola.

Reknéte nam leti$té a konce drah a dostanete zpét ¢astku a termin.
Stranka ceny popisuje podobu navstévy, ktera pokryva kazdé svétlo a
kazdy povrch, coz je levnéjsi zpUsob, jak koupit protokol o osvétleni

jako celek.

KAZDY S MAJITELEM

Rizika a zavislosti

T¥i véci mohou zastavit nebo zhorsit kontrolu a kazda ma

svého majitele.
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VLASTNIK - POCASI

Viditelnost a vitr

Barva a intenzita jednotky
musi byt Cisté odecteny
podél kilometru pfiblizeni,
takze mlha, srazky a nizké
slunce na ose zastavi
snimani. Vitr nad limitem
dronu jej také zastavi. Mise
je provedena, kdyz se
otevie okno, nikoli mérena
skrze pocasi.

VLASTNIK - OBA, PRI SPECIFIKACI

Model pole

Jednotka je hodnocena

podle typu systému, své rady

a oCekavané barvy. Pokud
byly jednotky pridany,
odstranény nebo
prekonfigurovany od doby,
kdy bylo usporadani
zdokumentovéano, hodnoceni
probiha podle nespravného
pole. Pri specifikaci se
dohodneme, &i usporadani
se pouzije, a prvni navstéva
bez néj jej zaznamena.

VLASTNIK - PROVOZOVATEL

Pristup a fizeni
osvétleni

Snimani vyzaduje koordinaci
s V&zi, na vétsiné letist
doprovod a fidici mistnost,
ktera mUze fidit kroky
intenzity a blikajici systém,
zatimco dron visi na konci
pole. Pfiblizeni mGze také
kfizit pozemky mimo hranice
letiSté, coz je povoleni, které
provozovatel zajisti nejlépe.

Odpovédnost za snimani, méreni a protokol nese TarmacView, za
pristup, fizeni osvétleni a za to, co se s ndlezy udéla, nese

odpovédnost provozovatel letiSté. Nic na této strance neni prohlaSenim



o shodé. Zda dany protokol vyhovuje konkrétnimu uradu, je otazkou

pro tento Urad.

Casto kladené otazky

ProcC se pole méfi z pribliZzeni, a ne ze zemé?

Protoze priblizovaci svételny systém existuje proto, aby byl vidén z jednoho
mista: na prodlouzené ose drahy, pfi klesani smérem k prahu. Pfi¢na fada mize
byt ze zemé Upln3, ale ze vzduchu se mizZe jevit jako mezera, pokud je paprsek
jednotky namiren Spatné. Dron proléta délku pole po nominalni sestupové draze,
coz je misto, kde musi byt tvar spravny, a protokol uvadi, co odtud vidél.
Pozemni kontroly, které vyzaduji pevny bod, kroky stmivani a frekvenci blikani,

se provadeji z visu na konci pole.

Které systémy pokryvate?

Tti usporadani podle Annexu 14: jednoduchy pfiblizovaci svételny systém,
presny priblizovaci systém CAT | se svymi stfedovymi baretami a pricnymi
fadami a sdilené usporadani CAT Il/lll s Cervenymi postrannimi fadami nad vnitrni
sekci. Pole je vedeno po jednotlivych jednotkach s typem systému, fadou, do
které kazda jednotka patfi, a barvou, kterou ma zobrazovat, takze kontrola
probiha podle tvaru, pro ktery byla vase draha certifikovana, nikoli podle
obecného vykresu. Prahova svétla drahy a sekvencéni blikajici fada jsou zahrnuty

jako soucast stejného sestupu.



Je draha béhem kontroly uzavrena?

Ne. Sestup a vis na konci pole jsou provadény mezi pohyby letadel v koordinaci
s vézi a dron na pozadani uvolni priblizeni. Priblizovaci svétla musi byt zapnuta
na kontrolovanych urovnich intenzity, coz je pozadavek na vasi fidici mistnost
osvétleni. PoCitejte s priblizné jednou hodinou na misté na jeden priblizovaci
systém na pfipravu, prilety a opakovani, pokud je jeden pferusen pohybem.

Zpracovani a protokol probihaji poté, mimo misto.

Jak kontrolujete sekvencéni blikajici radu?

Z visu na pevném bodé na konci pole, kde je cela fada v zabéru. Zabéry ukazuji
kazdy zablesk a poradi, ve kterém jednotky blikaji, takze frekvence je spocitana
z mnoha cykl{ a smér, smérem k prahu, je potvrzen ze samotné sekvence.
Jednotka, ktera blikd mimo potadi nebo vibec, je pojmenovéana. Toto je jedna z
kontrol, kterou pohybuijici se letadlo nem(ize dobfe provést, protoze potrebuje

zUstat na jednom misté dostate¢né dlouho, aby mohlo poditat.

Jak se uvadi intenzita?

Jako udaj na jednotku relativné k poli a relativné k fizenému kroku stmivani, coz
je to, co protokol pozaduje v Fadcich nardstu, symetrie a stmivani. Radek
nardstu kontroluje, Ze intenzita béhem pfibliZzeni stoupd, takze prahova fada je
jasnéjsi nez jednotky pred ni. Absolutni hodnota v kandelach vyzaduje externi
referenci, protozZe leteckd kamera neni kalibrovany fotometr, a pokud ji vas urad

pozaduje, je domluvena pfi specifikaci.



Co se vrati, pokud je jednotka zamérné vyrazena z provozu?

Nic, co by se pocitalo proti vam. Jednotka, kterou jste oznadili jako vyfazenou z

provozu, je v modelu pole vedena jako takova a je preskocena, nikoli hodnocena

v

jako zavada. Protokol ji uvadi, aby byl zaznam uUplny, a pokud bude pfi pristi
navstéve zpét v provozu, bude zmérena tehdy. Jednotka, ktera je tmava, aniz by
byla oznacena, je jind véc a je hlaSena v den snimani jako nalez o

provozuschopnosti.
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