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KOZVETLEN VALASZ

A PAPI ellenbrzés igazolja, hogy a preciziés megkozelitési utvonal-jelzd
négy egysége mindegyike a beallitott szogben valt fehérrdl pirosra. A Tar-
macView dronnal repili a megkozelitést, megmeéri minden egység atme-
neti szogét, szinkoordinatait, intenzitdsegyensulyat és felmért poziciojat,
majd még aznap kiadja a jegyz6konyvet ICAO, EASA vagy FAA
formatumban.

ZASZLOSHAJO SZOLGALTATAS - ICAO DOC 9157 4.
RESZ

PAPI lampak ellenorzése
dronnal

Teljes korlien menedzselt szolgaltatas tanusitott kezel6kkel.
Szabalyozasi szintl mérés a szogrdél, fotometriai intenzitasrol,
sugaratmenetrdl és poziciordl, az ICAO, EASA vagy FAA sze-
rint, aznapi jelentésekkel.

PAPI ellenorzés felmérése

Hogyan miikodik a latogatas
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+3’ < 20 perc

beallitasi szog tlrés, amelyhez a jegy- felvétel PAPI-nként, mozgasok kozott
z6konyvet viszonyitjak repulve
RTK =1 cm meég aznap
minden egység felmért pozicidja jegyz6konyv ICAO, EASA vagy FAA
formatumban
ILLESZKEDES
Kinek szol

Ezt a szolgaltatast az a személy vasarolja, akinek ala kell irnia, hogy
egy precizios megkozelitési utvonal-jelz6 a megfeleld sikldpalyat mu-

tatja a legénységnek. llleszkedik egy olyan repul6térhez, ahol az egy-
ségeket nemrég telepitették vagy atiranyitottak, és szukség van a be-
allitas igazolasara, miel6tt a segédeszkoz visszakerul a szolgalatba,

valamint a karbantartasi vezet6hoz, aki idészakos jegyzdkonyvvel tar-
tozik, és inkabb nem varna a kovetkezd replilési ellenbrzési idépontra.

CELJA

v Repll6tér-lizemeltetdk, akiknek a PAPI-jat nemrég telepi-
tették, atiranyitottak vagy atlampaztak, és sziikségik van a
beallitas igazolasara, miel6tt a futopalyat a segédeszkoz
uzembe helyezésével kiadnak.

v Repul6téri villamos- és karbantartasi vezetdk, akik
id6szakos vizuadlis segédeszkoz-jegyz6konyvvel tartoznak
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hatédsaguknak, és jelenleg egy repiilési ellendrzési id6-
pontra varnak.

v Repll6terek, ahol az ILS siklopalyat médositottak vagy a
kliszobot athelyezték, igy a PAPI és az ILS 6sszhangjat is-
mét igazolni kell.

NEM CELJA

x Az ILS vagy barmely mas radié navigacios segédeszkoz
tanusitasa, amely tovabbra is a repulési ellen6rz6 szerve-
zet és replildgépe feladata marad.

x Az egységek atiranyitasa. A jegyz6konyv megadja az egy-
ségenkénti beallitasi értéket, amelyet a repul6tér villamos
vallalkozoja végez el.

x Az akadalyvédelmi fellilet onallé ellendrzése, amelyet a
megkozelitési akadalymentesitési ellendrzés kilon szolgal-
tatasként nyujt.

MI MEGYUNK ONHOZ

Egy szolgaltatas, mindkét fele kezelve



ELLENORZO REPULES - PAPI FELVETEL

A REPULOTEREN

A mi csapatunk, a mi felszerelesunk

Tanusitott kezel6k hozzdk a dront, a kamerat és a pozicionald
berendezést az on repulSterére. Nincs dronvasarlas, nincs
képzés, semmi, amit a személyzetének be kellene allitania a
|égtéri hozzaférésen kivdil.

v Engedéllyel rendelkezd kezel6k, repll6téri tapasztalattal

v Professziondlis drén, kalibralt kamera, RTK pozicionalas

TARMACVIEW KONZOL - KULDETES NEZET

A JELENTESBEN



Mérések, nem benyomasok

A felvétel egyenesen a mérési cs6vezetékbe kerll, és a jegy-

z6konyv még aznap elkészll a hatésaga altal elvart forma-

tumban, a beallitasi értékkel minden egységhez, amelyiknek

sziiksége van ra.

v Sz0g, intenzitasegyensuly, szin és pozicid egységenként

v Jegyzokonyv ICAO, EASA vagy FAA szovegezéssel

v Pontos korrekcié minden tlirésen kivili egységhez

A TELJESITES ALAPJAN ITELVE

Eredmények és atvételi kritériumok

Harom eredmény alapjan itélik meg a szolgaltatast, és mindegyiknek

van egy allapota, amelyet a szallitaskor ellendrizhet, nem pedig egy

igéret, amelyben biznia kell.

01

Megfelelt/nem felelt
meg egységenkeént,
a mogotte lévo
szoggel

A hatokorben 1év6 osszes
PAPI minden egysége vissza-
kapja a mért atmeneti szo-

02

Beallitasi érték min-
den tlrésen kivuli
egységhez

Ahol egy egység nem felel
meg, a jegyz6konyv megad-

ja, hogy mennyivel és milyen
irdnyban, a villanyszerel6k al-



get, a bedllitott névleges ér-
téket, az eltérést és a tlirést,
amelyhez viszonyitottak. A
rendszer siklépalya-szekto-
rat a négy szog egyiittesen
adja meg.

ATVETEL

Nyisson meg barmelyik egy-
ség sorat, és ott van a mért
sz0g, a névleges érték és a
képkockak, amelyekbdl
leolvastak.

03

A hatdsag altal bizo-
nyitékként elismert
jegyz6konyv

A sorok a vizualis segédesz-
koz-jegyz8konyv PAPI sorai,
amelyet az on ellendrzéje
mar hasznal, ICAO, EASA
vagy FAA szovegezéssel, a
repulési napléval és a forrds-
képkockakkal mellékelve
minden megallapitashoz.

ATVETEL

A dokumentum idGszakos
ellen6rzésként iktathato
anélkul, hogy egy masik
formatumba kellene atirni.

tal a ladaban beallitott mér-
tékegységben, igy a korrek-
ci6 elvégezhet6 anélkdl,
hogy egy masodik mérésre
lenne sziikség a teenddk
kideritéséhez.

ATVETEL

Az on vaéllalkozdja a jegyz6-
konyv alapjan egyeddl is be
tudja allitani az egységet.

Amit a szolgaltatas nem vallal, az az egységek bedllitasa vagy az ILS

tanusitasa. Az elsé a repul6tér munkaja a sajat tulajdonaban Iévé be-



rendezésen, és ennek elkllonitése a méréstdl teszi a mérést fligget-
lenné. A masodik egy radid navigacids segédeszkoz, amelyet a repiilé-
si ellendrz6 szervezet tanusit eltéré szabalyok alapjan, és a dron és re-

pulési ellendrzés 0sszehasonlitdsa megadija, hol hlizédik a hatar. Az

akadalyvédelmi felllet onallé ellen6rzése a megkozelitési akadalymen-

tesitési ellenérzés , amely egy latogatast oszt meg ezzel, ha mindket-

tot kérk.

ELLENORZOTT PARAMETEREK

Mire valaszol a jegyz6konyv

A vizudlis segédeszkoz-jegyzokonyv sikldpalya sorai, mindegyik azzal a t(irés-
sel, amelyhez viszonyitjak.

12 PARAMETEREK ICAO ANNEX 14 I. KOTET

01 Sikldpalya szog

Az a szog, amelyre minden egységet beallitottak, és a névleges siklopa-
lya, amelyet a négy egység egyltt produkal.

TURES + 0@.15°

02 Szinatmeneti szog

Az a szog, amelynél egy egység fehérrdl pirosra valt, az atmeneten ke-
resztll mérve, nem pedig arrél leolvasva.

TURES 3° / 0.05°
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03 Atmeneti szogek egységek kozott

A szomszédos egységek kozotti szogtavolsag, amely meghatarozza az
egyes jelzési lépcsbk szélességét a mintaban.

TUORES + 0.10°

04 ILS harmonizacio

Az ILS siklépalyajan replld replildgép a PAPI altal jelzett siklopalya-
szektorban marad.

TURES + 0.10°

05 Szinkoordinata

Minden egység a megfeleld szint bocsat ki, és egyik voros sz(ir6 sem
fakult ki annyira, hogy a nyalab specifikacion kivil esne.

TURES ICAO Annex 14 szerint

06 Intenzitas

Az egységenkénti fényintenzitas és az egységek kozotti arany helyes,
mind a négy szimmetrikusan van beallitva.

TURES Szimmetrikus az egységek kozott

07 Vizszintes lefedettség

A jel Iathatd marad a futépalya tengelyétdl mindkét oldalon
|évé szektorban.

TURES min #12°

08 Fuggoleges lefedettség



A jel lathaté marad a futdpalya tengelyén a teljes megkozelitési magas-
sagi savon keresztiil.

TURES 1° — 16.5°

09 Halvanyitasilépcsok

Minden egység egylitt és a parancsolt |épéssel valtoztatja az intenzita-
sat, 6sszhangban a replilétér vilagitas tobbi részével.

TURES 3 a 3 1épcsbbil

10 Minimalis szemmagassag

A kuszob felett latott jel megegyezik a futépalyara kozzétett
minimalis szemmagassaggal.

TURES Helyes szektorjelzés

11 Akadalymentesités

Az akadalyvédelmi fellilet tiszta, igy a futdpalyaval valé vizualis kapcso-
lat a megkozelités teljes hosszaban fennmarad.

TURES Akadalymentes

12 Megtéveszto fények
A megkozelités kozelében nincs olyan fény, amely 0sszetéveszthetd

lenne a sikldpalya jellel, és egyik sem vakitja el a legénységet.
TURES Nincs rogzitve
e Tlrések az ICAO Annex 14 I. kotete és az ICAO Doc 9157 4. ré-

sze szerint. A jegyzOkonyveket az 6n hatésdga formdtumdban 41-
litjdk ki ICAO, EASA vagy FAA részére.



SZALLITAS - 6 LEPES

A futdépalya geometrigjatol a hitelesitett
beallitasig

01

Felmérési hivas
Megnevezi a futopalya-vége-
ket, a kozzétett siklopalya-
és kliszob adatokat, valamint
azt, hogy az egységeket
nemrég telepitették, atiranyi-
tottak vagy atlampaztak.
Megallapodunk abban, hogy
a beallitas utani ellen6rzé re-
pllés benne van-g, és hogy a
hatdsaga melyik jegyzdkonyv
sablont kéri. Kimenet: felmé-
rési terv. Ha a kozzétett ada-
tok hianyoznak, az ellen6rzés
var rajuk, mert egy ismeret-
len névleges értékhez mért

sz0g szam itélet nélkdil.

03
Felvétel

Repulégépmozgasok kozott

repllve, kevesebb mint hisz

02
Kildetés felépitése

A repuiléseket a futépalya
geometridja, a felmért egy-
ségpozicidk és a névleges
beallitasi szogek alapjan ge-
nerdljak. Az &tmeneteken ke-
resztuli emelkedés, a megko-
zelitési sullyedés és a lefe-
dettségi iv gy van kiszamit-
va, hogy minden egység a
méréshez sziikséges tavol-
sagban és magassagban le-
gyen keretezve. Kimenet: hi-
telesitett kilildetés és felvételi
id6ablak-kérelem a
toronyhoz.

04
Mérés
Minden egységet nyomon

kovetnek a felvételen, és szi-



perc PAPI-nként. A drén a
meghosszabbitott kozépvo-
nalon tartézkodik, és athalad
minden egység atmenetén,
majd a névleges siklopalyan
repuli a megkozelitést, és at-
sopri a lefedettségi szektort.
Minden képkocka hordozza
az RTK poziciot. Ha egy
mozgas megszakit egy repu-
|ést, a replilést valtozatlanul
megismétlik.

05
Jegyzokonyv

A vizudlis segédeszkoz-jegy-
z6konyv PAPI sorai kitoltésre
kerlilnek az on hatdsaga szo-
vegezésével, mért értékkel,
névlegessel és itélettel egy-
ségenként, valamint a kor-
rekcidval minden tlrésen ki-
vili egységhez. Kézbesitve
még aznap, a repulési naplo-
val és a forrasképkockakkal

mellékelve.

nét képkockanként leolvas-
sak. Az atmeneti szog az a
magassag, ahol a szin meg-
valtozik, a drén pozicidjabol
szamitva azokon a képkocka-
kon. A szinkoordinata, az in-
tenzitdsegyensuly, a lefe-
dettség és a pozicié ugyan-
azokbdl a repuilésekbdl szar-
mazik. Azokat a képkockakat,
amelyekben a kovetd nem
biztos, felllvizsgalatra tart-

jak, nem dobjak el.

06
Ellen6rzo replilés

Miutan a vallalkozé beallitotta
az egységeket, ugyanazokat
a repuléseket Ujra repllik, és
a jegyzokonyvet az Uj szo-
gekkel adjak ki. Ha a beallitas
még aznap elvégezhetd, az
ellenérzés ugyanaz a latoga-
tas. Barmi vitatottat el6szor a
megtartott felvétel ellen6rzé-

sével vizsgalnak meg.



KIMENET - MERT ATMENETI SZOGEK EGYSEGENKENT

BIZONYITEK ES KEPESSEG

A sz0g az az allitas, amit érdemes
ellenorizni

Egy PAPI egység fehéret mutat a bedllitasi szoge felett, és pirosat alat-
ta. Az ellenGrzés ezért egységenként egy kérdésre vezethetl vissza:

milyen magassagban, a megkozelités fel6l nézve, valtozik meg a szin.



A drén ugy valaszolja meg, hogy ismert tavolsagban, a meghosszabbi-
tott kozépvonalon athalad az dtmeneten, mikozben a kamera rogziti az
egységet, a vevo pedig a dron pozicidjat. Azok a képkockak, amelyek-

ben a szin megvaltozik, rogzitik az atmeneti szoget , és mivel a valto-

zast a voros és fehér aranyaként olvassak le szamos képkockan ke-
resztul, nem pedig egyetlen itéletként, a szog egy megadhatd bizony-

talansaggal rendelkezik.

Ez az oka annak is, hogy a mddszer nem fligg a kamera fotométeri mi-
voltatodl. Két szin aranya ugyanabbdl az egységbdl fliggetlen az érzé-
kel6 abszolut valaszatdl, igy a szog a kamera kalibracidjatol fliggetlenil
érvényes. Az intenzitasi sorok mas kérdést jelentenek. Amit a repulé-

sek kozvetlenul adnak, az az egyes egységek fényintenzitdsa a szom-

szédos egységekhez és sajat halvanyitasi Iépcsdihez viszonyitva, amit
a jegyzOkonyv szimmetria- és halvanyitasi sorai kérnek. Az abszolut
kandelaértékhez kulsé referencia sziikséges, és ahol a hatdsag meg-

koveteli, azt a felmérés soran egyeztetjuk.

Az egyes egységek szinkoordinatajat ugyanabbdl a felvételbdl olvas-

sak le, igy fogjak el a kifakult voros sz(ir6t. Az egység pozicidja RTK

pozicionalasbdl szarmazik, és a felmért elrendezéshez viszonyitjak,

mert egy elmozdult egység a j6 szoget mutatja a rossz helyrdl. A négy
egyseég altal egyutt létrehozott siklopalyat sszehasonlitjak a kozzétett

ILS geometriaval a harmonizacids sorhoz, és az akadalymentesitési

sort a megkozelitési sullyedésbdl tolkik ki, amelyen barmi, ami az aka-

dalyvédelmi fellletbe emelkedik, keresztezi a Iatdvonalat a kameran.

A megtartott felvétel teszi lehétdvé, hogy egy vitatott szog ellendrizhe-
t6 legyen. Ha az ellen6rzéje megkérddjelezi egy egység értékét, a kép-
kockak, amelyekbdl leolvastak, tovabbra is ott vannak a pozicidikkal, és
a szog Ujraszamithatd eldttik. Egy jegyz6konyvben szerepld, mogottes
tartalom nélkili szam egyaltalan nem vizsgalhatd fellll, ez a klilonbség

a mérés és a vélemény kozott.


http://127.0.0.1:8391/hu/glossary/precision-approach-path-indicator/
http://127.0.0.1:8391/hu/glossary/light-intensity/
http://127.0.0.1:8391/hu/glossary/chromaticity/
http://127.0.0.1:8391/hu/glossary/rtk-positioning/
http://127.0.0.1:8391/hu/glossary/rtk-positioning/
http://127.0.0.1:8391/hu/glossary/glide-path/
http://127.0.0.1:8391/hu/glossary/obstacle-clearance/

HOGYAN OLVASSAK LE A SZOGET

4 / 4

egységet mériink egyénileg minden replilésen

minden képkocka

hordozza a dron RTK pozicidjat és magassagat

relativ

intenzitas, egység egységhez és Iépcsd |épcs6hoz viszonyitva

HOGYAN EPUL FEL AZ AR

Négy dolog mozgatja az arajanlatot

Ehhez a szolgaltatashoz nincs kozzétett dijszabas, mert egy latogatas,
amely egy PAPI-t mér egy oranyi tavolsagra |évo repllbtéren, és

egy latogatas, amely négyet és a tobbi vilagitast méri, kilonboz6
munkanapok ugyanazzal a médszerrel. A koltségutmutatd megadja a
piac alakjat, az arajanlat pedig az on szamat.

EUR REPULOTERENKENT LATOGATASONKENT AFA NELKUL

EU ELLENOGRZOTT 2026-09-08

Kéltségtényezd 01 Kéltségtényezd 02



PAPI telepitések Ellen6rzo replilés

Minden futépalya-vég PAPI-val A beallitas utani Ujramérés
sajat replléskészletet jelent. benne van vagy nincs, és ol-
Két vég ugyanazon a futdpa- cs6ébb ugyanazon a napon,
lydn megosztja az el6készitést mint visszatérd latogatasként.

és a toronnyal valé
koordinaciot.

Koltségtényez6 03 Koltségtényezd 04
Kombinalt latogatas Utazas

A futdpalya széli és megkoze- Utazasként jelenik meg, nem
litési ldampak mérése, vagy a pedig masfajta ellendrzésként.

burkolat letapogatdsa ugyan-

azon a latogatason kevesebbe
kerul, mintha mindegyiket k-

[6on vasarolnd, mert az utazast
és a hozzaférést egyszer fize-
tik ki.

Mondja meg a repuilGteret és a futdpalya-végeket, és kap egy szamot

és egy datumot vissza. A PAPI kalibracié koltség utmutatd ismerteti,

hogy a piac mennyit kér ugyanazért a munkaért mas modszerekkel, és

az arképzési oldal leirja a kombinalt latogatast, amely minden lampara

és minden felliletre kiterjed.

MINDEGYIKNEK GAZDAJA VAN
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Kockazatok és fliggoségek

Harom dolog akadalyozhatja vagy ronthatja az ellenérzést, és mind-
egyiknek van gazddja.

TULAJDONOS - IDOJARAS
Latastavolsag és szél

Az egység szinét tisztan kell
leolvasni a megkozelitésbdl,
igy a kod, a csapadék és az
alacsony nap a tengelyen
megallitja a felvételt. A dron
hatarértéke feletti szél is
megallitja. A kiildetést akkor
repulik, amikor az id6ablak
megnyilik, nem pedig az id6-
jarason keresztul mérik. Ez a
leggyakoribb oka annak,
hogy egy datum elmozdul.

TULAJDONOS - UZEMELTETO

Hozzaférés és a koz-
zétett adatok

A felvételhez toronykoordi-
naciora és a legtobb repul6-
téren kisérére van szukség.
Szikség van tovabba a név-
leges bedllitasi szogekre, a
kozzétett siklopalyara és a
kliszOb adatokra, mert az ité-
let ezekhez valé hasonlitas.
Mindkettd a repll6tér-lize-
melteténél van, és érdemes
megerdsiteni az utazas le-
foglalasa el6tt.

TULAJDONOS - MINDKETTG, A FELMERESNEL

Egység allapota

Egy hibas lampaval rendelke-
z6 egységnek nincs atmene-
te, amit mérni lehet, és egy a
|atogatds soran bedllitas alatt
allo egység olyan szoget ad,
amely egy pillanatra igaz. A
felmérésnél megegyeziink
abban, hogy az egységek a
mérésre alkalmas allapotban
vannak, és egy ettél eltéréen



taldlt egységet jelentiink,
nem pedig pontozunk.

A felel6sség a TarmacView-nal van a felvételért, a mérésért és a jegy-
z6konyvért, a repulétér-tizemelteténél pedig a hozzaférésért, a kozzé-
tett adatokeért és az egységek beallitasaért. Az ezen az oldalon talalha-
td semmi nem mindsll megfeleldségi nyilatkozatnak. Az, hogy egy
adott jegyz6konyv kielégit-e egy adott hatdsagot, a hatdsag kérdése,

és a szabalyozasi elfogadottsagi oldal 6sszegylijti az eddig ismerteket.

Gyakran Ismételt Kérdések

Helyettesiti a dronos mérés a repiilési ellenorzo reptilogépet?

A PAPI esetében ugyanazt méri, amit a repul6gép mér: azt a szoget, amelynél az
egyes egységek szint valtanak, és ezt tobb pozicidbdl és kozelebbrdl teszi. Az,
hogy a hatdsaga elfogadja-e iddszakos ellendrzésként, a hatdosag dontése, és
ez allamonként eltérd. Sokan elfogadjak a dronos jegyzékonyvet a PAPI-ra, mi-
kozben az ILS-t a replilési ellen6rzd szervezetnél tartjak, mivel a két segédesz-
koz tanusitasa eltérd szabalyok alapjan torténik. Az 0sszehasonlité Utmutato
egymas mellé helyezi a két mdodszert, a szabalyozasi elfogadottsagi oldal pedig

osszegydjti, hogy a hatésagok eddig mit mondtak.


http://127.0.0.1:8391/hu/products/papi/document.html

Mennyi ideig érintett a futopalya?

Nem zarjak le. Egy PAPI felvétele kevesebb mint hlsz percet vesz igénybe, és a
repulégépmozgasok kozott, a toronnyal egyeztetve torténik. A dron a meg-
hosszabbitott kozépvonalon tartdézkodik, a repul6tér hatarain belll, és elhagyja a
futopalya savot, amikor a torony kéri. Szamoljon korulbelll egy 6ra helyszini id6-
vel futdpalya-végenként az el6készitésre, a replilésekre és egy ismétlésre, ha
egy mozgas megszakit egyet. A bedllitas utani ellen6rzd replilés egy masodik,
hasonld hosszusagu latogatas, vagy ugyanazon a napon, ha a vallalkozé a vara-

kozas alatt be tudja allitani az egységeket.

Mit mérnek pontosan az egyes egységeken?

Azt a szoget, amelynél a fehér szinrol pirosra valt, a megkozelités felol nézve. A
drén a meghosszabbitott kozépvonalon, ismert tavolsagban emelkedik at az at-
meneten, mikozben minden képkocka rogziti az egység szinét és a dréon RTK-
pozicidjat, igy a szog a szinvaltozas képkockaibdl szamithatd, nem pedig be-
csult. Ugyanebbol a repulilésbol szarmazik az egység szinkoordinataja, intenzita-
sa a szomszédos egységekhez és sajat halvanyitasi Iépcs6ihez viszonyitva, a
lathatdsagi szektor, valamint a felmért pozicidé. A négy szog egyltt adja meg a

legénység szamara a rendszer altal mutatott sikldpalya-szektort.

Onok iranyitjak at az egységeket?

Nem. A jegyz6konyv minden tlrésen kivili egységnél megadja a mért szoget, a
névleges szoget és az alkalmazandd korrekciot, a karbantartd személyzet altal
hasznalt mértékegységben. A lada beallitasa a repul6tér feladata, amelyet alta-
laban sajat villanyszereldi vagy vilagitasi vallalkozdéja végez, mivel ez a repul6tér
tulajdonaban |évé és altala tanusitott berendezést érint. Miutan az egységeket
beallitottak, egy ellendrzo repuilés Ujra megmeéri dket, és a jegyzokonyv az Uj
adatokkal kerul kiadasra. A két feladat elkulonitése teszi lehetévé, hogy a mérés

fuggetlen legyen a beallitastol.



Milyen formatumban érkezik a jegyz6konyv?

A vizualis segédeszkoz-jegyz6konyv formatumaban, amelyet az on ellenérzéje
mar hasznal. A sorok a jegyz6konyv PAPI sorai: egységenkénti atmeneti szog,
egységek kozotti szogek, ILS-szel vald 6szszehangdlas, szinkddrdinata, intenzi-
tas egyensuly, lefedettség, halvanyitasi Iépcsdk, minimalis szemmagassag, aka-
dalyvédelmi felllet és megtévesztd fények, mindegyik azzal a tliréssel, amely-
hez viszonyitvak. A sablén az ICAO, EASA vagy FAA szovegezését koveti, aho-
gyan a hatdsag megkivanja. A repulési naplé és azok a képkockak, amelyekbdl a
szogeket ledlvstak, mellékelve vannak, igy egy vitatott érték a bizonyiték alapjan

ellen6rizhetd, nem kell Ujra repulni.

Meg tudjak vizsgalni a PAPI-t az ILS siklépalyaval szemben?

Igen, a kozzétett siklopalya-szoggel és a referencia-kliszobmagassaggal szem-
ben. Az ellenbrzés azt vizsgalja, hogy az ILS siklépalyajan repuls repulégép a
PAPI altal jelzett siklépalya-szektorban marad-e, ami a mért PAPI szogek és a
kozzétett ILS geometria 0sszehasonlitasa. Nem maganak az ILS jelnek a méré-
se, amelyhez a replilési ellen6rz6 replilégép és annak vevije sziikséges. Ha az
ILS-t nemrég tanusitottak, kildje el az Uj adatokat, és a harmonizacids sor azok

alapjan kerul kiszamitasra.

Mi torténik, ha egy egységnek hibas a lampaja vagy kifakult a sz(ir6je?

Ezt jelentik, nem pedig t(irésen kivliként értékelik. Az az egység, amely nem vi-
lagit, nem rendelkezik dtmeneti szoggel, és a jegyz6konyv ezt jelzi, és megneve-
zi az egységet. A kifakult voros sz(ir6 a szinkdordinata-sérban jelenik meg, mert
az atmenetet a fény szinébdl mérik, és a kifakult sz(r6 eltolja azt. Mindkét esetet
a felvétel napjan jelentik, a teljes jegyz6konyv el6tt, mert ezek lizemképességi,

nem pedig kalibraciés megallapitasok, és a repul6tér azonnal intézkedhet.
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